
ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ 
 

 

Порядок технического обслуживания 

 
Техническое обслуживание, выполняемое потребителем или обслуживающей 

егоорганизацией, включает в себя:  
- настройку датчика в условиях КиП (раздел 2 приложения К для датчиков МИДА-13П-

К(Н), приложения Л для датчиков МИДА-13П-КН и 2.3.2 настоящегоРуководства для 

остальных датчиков);  
- перенастройку диапазона измерений датчиков МИДА-13П-КН в условиях 

КиП(приложение Л);   
- постоянный контроль за условиями эксплуатации датчиков; 

- соблюдением правил эксплуатации датчиков, изложенных в настоящем Руководстве.  
Техническое обслуживание, выполняемое центрами стандартизации илиаттестованными 

для этой цели метрологическими службами, заключается в периодической поверке датчиков.  
При выпуске из производства датчики проходят первичную поверку. Периодическая 
поверка датчиков производится при эксплуатации не реже одного раза в  

три года в сроки, устанавливаемые руководителем предприятия в зависимости от условий 
эксплуатации.  

Периодическая поверка, а также измерение параметров перед установкой для 
эксплуатации датчиков давления должны проводиться по нижеприведенной методике. 

 

Операции поверки 
 

Поверка датчиков проводится при нормальных условиях, указанных в 3.4.1.  
В нормальных условиях суммарная погрешность датчиков МИДА-13П-К(Н), 

МИДА-13П-В является основной погрешностью.  
При проведении поверки датчика должны выполняться операции в соответствии с 

таблицей 7. 

 

Таблица1 

Наименованиеоперации Номерапунктов в методике 
 

  
 

Внешнийосмотр 3.5.1 
 

  
 

Опробование 3.5.2 
 

  
 

Проверкагерметичности 3.5.3 
 

  
 

Определение основной погрешности и вариации выходного 
3.5.4  

сигнала  
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Средстваповерки 
 

При проведении поверки должны быть применены следующие средства измерения:  
1) Мультиметр цифровой В7-64 КСМИ.41252.024 ТУ, класс точности 0,01 при 

измерении напряжения постоянного тока, класс точности 0,05 при измерении постоянного 

тока. 

2) Источник питания постоянного напряжения Б5-44.ТУ 4Е83.233219-78.Напряжение 

0 - 30 В.  
3) Манометр образцовый ИПДЦ ТУ 25-05.2372-79. || = 0,06; 0,1; 0,15 % для пределов 

измерений от 0,006 до 16 МПа.  
4) Манометр грузопоршневой МП-2,5 2 разряда, ГОСТ 8291-83.= 0,05 % от 

измеряемого давления в диапазоне измерений от 25 кПа до 0,25 МПа.  
5) Манометр грузопоршневой МП-6 2 разряда, ГОСТ 8291-83.= 0,05 % от 

измеряемого давления в диапазоне измерений от 0,06 до 0,6 МПа.  
6) Манометр грузопоршневой МП-60 2 разряда, ГОСТ 8291-83.= 0,05 % от 

измеряемого давления в диапазоне измерений от 0,6 до 6 МПа.  
7) Манометр грузопоршневой МП-600 2 разряда, ГОСТ 8291-83. || = 0,05 % от 

измеряемого давления в диапазоне измерений от 6 до 60 МПа.  
8) Манометр грузопоршневой МП-2500 2 разряда, ГОСТ 8291-83.= 0,05 % от 

измеряемого давления в диапазоне измерений от 25 до 250 МПа.  
9) Манометр образцовый абсолютного давления типа МПА-15 ТУ 50-62-83. Класс 

точности 0,01 в диапазоне измерений абсолютного давления от 0 до 0,4 МПа. 

10)  Мановакууметргрузопоршневой МВП-2,5ТУ 50-46-73. Пределыизмерений 

0 - 0,095 МПа. Погрешность+ 5 Па.  

11) Барометр БРС-1 6Г2.832.037 ТУ. Пределы измерений 600 …1100   кПа. 

Погрешность33Па.   
Примечания  
1 Допускается применять средства измерений и оборудование с характеристиками 

нехуже указанных.  
2 Средства измерений должны быть поверены в соответствии с ПР50.2.006-94. 

 

Условия поверки 
 

3.4.1 При проведении поверки должны быть соблюдены следующие условия: 

1) Датчики должны быть установлены в рабочее положение в соответствии с 2.2.4;  
2) Температура окружающего воздуха плюс (20+5)° С. Датчик предварительно 

выдерживают при указанной температуре не менее 1 ч;  
3) Атмосферное давление от 84,0 кПа до 106,0 кПа (от 630 до 800 мм рт. ст.); 

4) Напряжение питания (24+0,48)В постоянного тока;  
5) Сопротивление нагрузки выбирается в соответствии с требованиями 1.2.9;  
6) Выдержка датчика перед началом поверки после включения питания должна быть не 

менее 0,5 ч;  
7) Вибрация, тряска, удары, внешние электрические и магнитные поля, кроме земного, 

влияющие на работу датчика, должны отсутствовать.  
Перед проведением поверки следует проверить герметичность системы, состоящейиз 

соединительных линий и образцовых приборов, давлением, равным 120 % от верхнего предела 

измерений поверяемого датчика. При определении герметичности систему отключают от 

устройства, создающего давление. Систему считают герметичной, если после трехминутной 

выдержки под давлением в течение последующих 2 мин в ней не наблюдается падения 

давления. 
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Методика поверки 

 
3.5.1 При внешнем осмотре должно быть установлено соответствие датчиков 

следующимтребованиям:  
1) Поверяемые датчики не должны иметь повреждений, препятствующих их 

применению;  
2) При периодической поверке датчик должен иметь паспорт или документ, его 

заменяющий;  
3) Маркировка датчика должна соответствовать данным, указанным в паспорте.  
При опробовании датчика, кроме МИДА-13П-К(Н), проводят проверку 

функционирования корректора НУЛЯ (для датчика МИДА-ДИ-13П-М не проверяется), 
которая заключается в следующем.  
Задают одно (любое) значение измеряемого давления и фиксируют исходное значение 

выходного сигнала. Корректор НУЛЯ поворачивают по часовой стрелке. При этом должно 

наблюдаться изменение выходного сигнала. Затем корректор НУЛЯ поворачивают против 

часовой стрелки. При этом должно наблюдаться изменение выходного сигнала в 

противоположную сторону.Затем вращением корректора НУЛЯ устанавливают исходное 

значение выходного сигнала.  
Опробование датчиков МИДА-13П-К(Н), укомплектованного устройством обнуления 

МИДА-УО-402, проводится в соответствии с разделом 3 приложения К.  
При опробовании МИДА-13П-КН, укомплектованного устройством связи или 

устройством перенастройки диапазона, проверяют функционирование обнуления выходного 

сигнала с помощью устройств связи датчика с персональным компьютером в соответствии с 
1.3.2, 2.2 приложения Л.   

Герметичность датчиков проверяют по методике 3.4.2. Допускается определение 
герметичности датчика совмещать с определением герметичности системы, проводимой 
по   
Определение основной погрешности () и вариации (в) выходного сигнала. 

Перед проведением измерений для определения основной погрешности и вариации 

производят проверку и, при необходимости, настройку начального значения (НУЛЯ) выходного 

сигнала датчика в соответствии с разделами 1, 2 приложения К- МИДА-13П-К(Н), 1.3.2, 2.2 
приложения Л – МИДА-13П-КН или 2.3.2 настоящего Руководства – остальные МИДА-13П.  

Для определения основной погрешности и вариации производят замеры не менее чем 
при пяти значениях измеряемого давления, расположенных равномерно по всему диапазону, 

включая минимальное и максимальное, при прямом (давление меняется от минимального до 
максимального) и обратном ходе (давление меняется от максимального до минимального).  

Для проведения измерений используют типовые схемы включения приборов, 

приведѐнные в приложении Д. Для задачи измеряемого давления (разрежения) используется 
образцовый задатчик давления (разрежения), а для измерения выходного сигнала датчика – 

образцовые средства измерения напряжения, тока.  
Замеры производят одним из следующих способов:  
1) по образцовому прибору задачи давления на входе датчика устанавливают измеряемое 

давление, а по образцовому измерителю определяют выходной сигнал датчика;  
2) рассчитывают по следующим формулам выходной сигнал датчика для выбранных 

значений измеряемого давления (разрежения): 
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 Yp = Yн + (Yв - Yн) P / Pmax  –  для МИДА-ДИ-13П,МИДА-ДА-13П, 
 

 МИДА-ДВ-13П  
 

 Y=Yн+(Yв-Yн)(Рmaxразр.+Р)/Рmax - для МИДА-ДИВ-13П при измерении 
 

 избыточногодавления; (5)  

  
 

 Y=Yн +(Yв-Yн)(Рmaxразр.-Р)/Рmax - для МИДА-ДИВ-13П при измерении 
 

 разрежения,  
 

 Рmax=Рmaxдав.+Рmaxразр.-для МИДА-ДИВ-13П,  
 

где Yp=Up(Ip)  –   расчетное значение выходного сигнала,  соответствующее измеряемому 
 

давлению Р, B или мА; 

Yв,Yн – соответственно верхнее и нижнее предельные значения выходного 

сигнала; Yв-Yн – диапазон изменения выходного сигнала; 

Рmax– верхний предел измерения поверяемого датчика МИДА-ДИ-13П, МИДА-ДА-13П, 
МИДА-ДВ-13П, МПа; 

Р –  значение измеряемого давления (разрежения), МПа; 

Рmaxдав.- верхний предел измерения избыточного давления МИДА-ДИВ-13П; 

Рmaxразр.- верхний предел измерения разрежения МИДА-ДИВ-13П.  
Изменяя давление, устанавливают расчетное значение выходного сигнала датчика по 

образцовому измерителю, а значение давления фиксируется по образцовому прибору задачи 
давления.  

Для датчика абсолютного давления МИДА-ДА-13П, в случае, когда верхний предел 
образцового прибора задания абсолютного давления выше атмосферного давления, но ниже 

верхнего предела измерения абсолютного давления (Ра), необходимо использовать образцовый 

прибор задачи избыточного давления. При этом избыточное давление (Pи) должно задаваться с 

учѐтом атмосферного (барометрического) давления Pб, в соответствии с формулой: 
 

Pи = Ра - Pб. (6) 
 

Для перевода показаний барометра в мм рт. ст. в МПа используется соотношение:1 мм 
рт. ст. = 133,322 Па.  

Основную погрешность  в процентах от диапазона вычисляют для каждого из заданных 

значений давления по формуле: 

при поверке способом, указанным в 3.5.4.1), 
 

 = (Y - Yp) / (Yв - Yн)   100, (7) 

где Y- выходной сигнал, соответствующий заданным значениям давления;  

при поверке способом, указанным в 3.5.4.2):  

 = ( Ри - Р ) / Pmax 100, (8) 
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где Ри- значение давления (разрежения), МПа, соответствующее расчѐтному выходному 

сигналу датчика; 

Р - действительное значение измеряемого давления (разрежения), МПа: 

Pmax - верхний предел измерений проверяемого датчика МИДА-ДИ-13П, МИДА-ДА-13П, 

МИДА-ДВ-13П, МПа и сумма верхних пределов измерений избыточного давления Рmaxдав. и 

разрежения Рmaxразр. МИДА-ДИВ-13П: 

 

P
max

=
Рmaxдав.

+
Рmaxразр. (9) 

Основная погрешность датчика равна максимальному из вычисленных значений. 

Вариацию выходного сигнала (в) в процентах от диапазона вычисляют длякаждого 
задаваемого значения давления по формулам:  

дляспособа,указанного в 3.5.4.1), 
 

в =  |(Y - Y' ) / (Yв - Yн) |  100, (10) 
 
где Y, Y' - значения выходного сигнала на одной и той же точке измеряемого давления 
соответственно при прямом и обратном ходе;  

дляспособа,указанного в 3.5.4.2), 
 

в =  |( P - P' ) / Pmax |  100, (11) 
 

где P, P' - значения давления, соответствующие одному и тому же выходному сигналу 
соответственно при прямом и обратном ходе;  

Pmax - верхний предел измерений проверяемого датчика МИДА-ДИ-13П, МИДА-ДА-13П, 

МИДА-ДВ-13П и сумма верхних пределов измерений избыточного давления Рmaxдав. и 

разрежения Рmaxразр. МИДА-ДИВ-13П;  
Вариация выходного сигнала датчика равна максимальному из вычисленных значений и 

не должна превышать 0,1 % от диапазона изменения выходного сигнала.  
Допускается для определения вариации выходного сигнала использовать формулу (12) 

 

в = |  п -  о |, (12) 
 

где п и о- основные погрешности датчика соответственно при прямом и обратном ходе. 

Допускается вместо определения действительных значений погрешности и вариации 

устанавливать соответствие их допустимым значениям.  
Выбор образцовых средств измерения для определения основной погрешности 

ивариации.  
При выборе образцовых средств должны быть соблюдены следующие условия:  
a) при поверке, когда выходной сигнал в виде напряжения постоянного тока 

измеряетсявольтметром, а токовый сигнал - амперметром: 

____________________________  

100 (P / Pmax)
2
 + [Y / (Yв - Yн)]

2
<КІІ, (13) 
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где P - предел допускаемой абсолютной погрешности образцового прибора, контролирующего 

входное давление, при значении давления, равном верхнему пределу измерений поверяемого 

датчика, в тех же единицах, что и Pmax;  
Pmax - верхний предел измерений проверяемого датчика МИДА-ДИ-13П, МИДА-ДА-13П, 

МИДА-ДВ-13П и сумма верхних пределов измерений избыточного давления Рmaxизб.дав. и 

разрежения Рmaxразр. МИДА-ДИВ-13П;  
Y - предел допускаемой абсолютной погрешности образцового прибора, 

контролирующего выходной сигнал, при верхнем предельном значении выходного сигнала 

поверяемого датчика;  
К = 0,25 для датчиков с =+0,5 % и =+1,0 %, К = 0,5 для датчиков с =+0,15 %,  

 = + 0,2 %,  = + 0,25 %; 

б) при поверке, когда выходной сигнал в виде постоянного тока измеряется вольтметром 

по падению напряжения на образцовом сопротивлении:  

_________________________________________  

100 ( P / Pmax)
2
 + [U / (Uв - Uн)]

2
 + (R / Rоб)

2
<КІІ; (14) 

 
где U - предел допускаемой абсолютной погрешности образцового прибора, контролирующего 
выходной сигнал, при верхнем предельном значении выходного сигнала поверяемого датчика в 

тех же единицах, что и Umax, мВ;  
R - предел допускаемой абсолютной погрешности образцового сопротивленияRоб; 

Rоб - значение образцового сопротивления, Ом;  
Uв, Uн - соответственно верхнее и нижнее предельные значения напряжения 

выходногосигнала, измеряемого на образцовом сопротивлении: 
 

Uн = IнRоб, (15) 

Uв = IвRоб; (16) 
 

Iв,Iн-соответственно верхнее и нижнее предельные значения выходного тока датчика. 

 

Оформление результатов поверки 

 
При положительных результатах периодической поверки в паспорте или документе, его 

заменяющем, производят запись о годности датчика к применению с указанием даты поверки и 

удостоверяют запись в установленном порядке.  
При отрицательных результатах поверки датчики бракуют и не допускают к 

применению.В паспортеделаетсязапись о непригодностидатчика к эксплуатации.
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